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Motivation

• The motivation for this project was due to my cell 
phone’s battery going dead by mid day. We 
thought this project would be ideal for outdoor 
events, like camping, hunting, hiking, etc. And 
adding security for a person who would get hurt 
and cannot call for help because he/she’s phone 
is dead, or a hiker’s GPS is dead and he/she is 
lost.

• This has become a problem that the Solar Tracker 
will fix.
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Risks & Obstacles
• A risk that we ran into was getting the Tracking 
Circuit smaller to fit into a more portable 
housing.

• Fix – We fixed this problem by using the Arduino 
Micro, instead of the Arduino Uno(which is 
bigger).

• The Micro was having some programming issues. 

• Fix – We solved this by downloading a new FTDI 
driver (Future Technology Devices International) 
for the USB port and a new cable.

Risks & Obstacles

• Another risk we had run into was the servo 
motors were draining the battery faster than it 
could charge(When testing).

• Fix – We fixed this by purchasing the 9V Solar 
panels(instead of using our original 6V Panels) 
and purchasing a better battery pack that 
would conduct 1600mAh(instead of using our 
original 1200mAh).
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Cost:

Architecture Designs 
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Architecture Designs 

Block Diagram View:

Architecture Designs 

Control Flow View:
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9 Volt Solar Panel 1.5 Watts

Arduino Micro
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Hi‐Energy NiMH Battery

Hi‐Energy Receiver Battery 6.0v 1600mAh NiMH 
Flat JR/Z Conn

Traxxas Servo (built in controller)

Servo has built in motor 
controller.
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Arduino Code (library)

Arduino Code (Analog Read)
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Arduino Code (Loop)

Testing and Analyzing:



10/16/2016

10

Testing

Multisim Circuit
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Charging
This is a 5 
volt scale

Discharging
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Illustrations

Lessons Learned

• The first lesson learned from this project was to get the 
tracking portion of the project working properly we 
had to use programming, instead of IC chips because of 
the sinking of current. 

• The next lesson learned was that the servo motors 
were using a lot of current to run them and this was 
cutting down our charging current, we fixed this 
obstacle by using the 9 volt solar panels instead of the 
6 volt panels that we started with. The size of the 6 volt 
panels and the 9 volt panels are the same, so there 
were no size or portability issues here.    
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Conclusion
We consider this project has been a success. We have 
been able to accomplish our goals. Even though along 
the way we ran into many problems, our project was 
flexible enough to adapt to the problems we 
encountered. We were able to build a successful 
tracking unit and implement the software to track it. 
In the process we learned a lot about hardware and 
software that will enable us to be better electrical 
engineers.

Questions


